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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykopoéw w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy drog
i obejmuja wykonanie wykopow pod koryta w gruntach nieskalistych.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Material wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym.
3.SPRZET

Korytowanie nalezy wykona¢ koparka samojezdng, dno wykopdéw zagesci¢ walcem wibracyjnym i
zageszczarkami powierzchniowymi.

4. TRANSPORT

Odspojony grunt nalezy przewies¢ samochodami samowytadowczymi w miejsce wyznaczone do sktadowania
odktadu

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia roboét

Grunty czasowo sktadowane nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.



5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnoSci gruntu

Z uwagi na wystepujace, w obrebie koryta robot zimnych, niekorzystne warunki gruntowe (nasypy
niekontrolowane), wprowadzono dodatkowa warstwe wzmocnionego podtoza w formie stabilizacji Rm=2.5
MPa o grubosci 15 cm.

Zageszczenie gruntu w wykopach powinno by¢ doprowadzone do max., jakie jest mozliwe dla danego gruntu.
Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagniete przez bezposrednie

5.3. Ruch budowlany

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynnos¢ budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie
spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obciaza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola wykonania wykop6éw polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwr6cic na:

a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

b) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

¢) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

d) zagegszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okre§lonych w p-kcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze§cienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robot polega na sprawdzeniu zgodno$ci rzednych z projektem oraz kontroli zageszczenia dna
wykopow.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m® wykopoéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu,

— zageszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych

— rekultywacje terenu.



